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Ökologischer	
  Landbau	
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Intra-­‐row	
  und	
  Close-­‐to-­‐Crop	
  
Gute	
  fachliche	
  Praxis	
  ohne	
  Einsatz	
  von	
  chem./syntheDschen	
  Hilfsstoffe	
  und	
  GVO	
  	
  



Beikraut	
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Beikrautregulierung	
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Intra-­‐row	
  und	
  Close-­‐to-­‐Crop	
  



Hacken	
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www.hatzenbichler.com	
  

www.bioaktuell.ch	
  



Close	
  to	
  crop	
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-­‐>	
  BeikrautregulaDon	
  innerhalb	
  der	
  Reihen/	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  	
  
	
  zwischen	
  den	
  Kulturpflanzen	
  

Zur	
  RegulaNon	
  stehen	
  mechanische	
  Verfahren	
  zur	
  Verfügung:	
  
 	
  Fingerhacke	
  
 	
  .....	
  

-­‐>	
  KEIN	
  EffekDver	
  Einsatz	
  dieser	
  Techniken	
  für	
  den	
  „Intra	
  
Row“	
  Bereich	
  im	
  Möhrenbau,	
  bedingt	
  durch	
  geringe	
  

Pflanzenabstände	
  
	
   	
   	
  	
  



Fingerhacke	
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Querhacke	
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ww.dbu.de	
  



Sensor	
  Fusion	
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Querhacke	
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KIELHORN	
  et	
  al.	
  2000	
  
KIELHORN	
  et	
  al.	
  2000	
  



Autonomer	
  Feldroboter	
  BoniRob	
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• 	
  2,6	
  kW	
  Generator	
  

• 	
  BaYerie	
  

• 	
  elektrische	
  Einzelradsteuerung	
  

• 	
  elektrischer	
  Einzelradantrieb	
  

• 	
  flexible	
  Breitenverstellung	
  

• 	
  3D	
  Laser	
  Scanner	
  für	
  ReihennavigaNon	
  

• 	
  GPS	
  



Ökologischer	
  Möhrenanbau	
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Dammanbau	
  

Anbaufläche	
  	
  im	
  
ökologischen	
  

Landbau	
  	
  in	
  2015	
  
1742	
  ha	
  

Gesamternte	
  	
  im	
  
ökologischen	
  

Landbau	
  	
  in	
  2015	
  
77	
  262	
  Tonnen	
  

STATISTISCHES	
  BUNDESAMT	
  2016	
  



Stand	
  der	
  Technik	
  

Trautz, Kohlbrecher, Langsenkamp | simul+ Forum | Dresden, 19.10.2016 13	
  



Kosten	
  Handjäte	
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ProjekYeam	
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Robert	
  Bosch	
  GmbH,	
  Corporate	
  Research	
  (CR/AEG),	
  
StuYgart	
  

Amazonen-­‐Werke	
  H.	
  Dreyer	
  GmbH	
  &	
  Co.	
  KG,	
  
Hasbergen-­‐Gaste	
  

Hochschule	
  Osnabrück,	
  	
  
Ingenieurwissenschak	
  und	
  InformaNk	
  

Hochschule	
  Osnabrück,	
  	
  
Agrarwissenschaken	
  und	
  Landschaksarchitektur	
  

Sächsisches	
  Landesamt	
  für	
  Umwelt,	
  Landwirtschak	
  	
  
und	
  Geologie,	
  Leipzig	
  

Gefördert	
  durch:	
  



www.tagwerkbiometzgerei.de	
  

ProjekYeam	
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Praxisbetriebe	
  

Bioland-­‐Hof	
  Kemper,	
  59757	
  Arnsberg,	
  NRW	
  

Demeterhof	
  Brunswinkel-­‐Röh	
  GbR,	
  49635	
  Badbergen,	
  NDS	
  

Demeterhof	
  Bienert	
  &	
  Hänsel	
  GbR,	
  04425	
  Taucha,	
  SN	
  



Autonomer	
  Feldroboter	
  BoniRob	
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deepfield-­‐roboNcs.com	
  



Image	
  preprocessing	
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Stempel	
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VELTRU	
  2013	
  

MICHAELS	
  et	
  al.	
  2013	
  
Langsenkamp	
  et	
  al.	
  (2014)	
  

deepfield-­‐roboNcs.com	
  



Langsenkamp	
  et	
  al.	
  (2014)	
  

Bonirob	
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www.deepfield-­‐roboNcs.com	
  



Wirkung	
  Stempel	
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Einsatz	
  	
  
Aktor	
  

nicht	
  
beeinflusst	
  

Abb.:	
  	
  Gegenüberstellung	
  vom	
  Aktor	
  beeinflussten	
  Parzellen	
  und	
  vom	
  Aktor	
  unbeeinflussten	
  Parzellen	
  



Ergebnisse	
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  %	
   3,08	
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Anzahl	
  
Stempelvorgänge	
  

Boniturnote	
  

Klassifizierung:	
  
1	
   =	
   keine	
   Schädigung	
   der	
   Pflanze;	
   3	
   =	
   geringe	
   Schädigung	
   der	
   Pflanze;	
   5	
   =	
   miYlere	
  
Schädigung	
   der	
   Pflanze;	
   7	
   =	
   starke	
   Schädigung	
   der	
   Pflanze;	
   9	
   =	
   abgestorbenes	
  
Pflanzenmaterial	
  



Weeder	
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Vielen	
  Dank	
  für	
  die	
  Aufmerksamkeit	
  

Trautz, Kohlbrecher, Langsenkamp | simul+ Forum | Dresden, 19.10.2016 24	
  

deepfield-­‐roboNcs.com	
  


